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Sistem Pemantauan dan Pengendalian pH serta Pemberian Pakan Otomatis

pada Budi Daya lkan Koi Berbasis Internet of Things (1oT)

Pertumbuhan ikan koi dipengaruhi oleh faktor internal dan eksternal.
Ketersediaan pakan dan kondisi lingkungan perairan merupakan elemen
eksternal utama yang mempengaruhi pertumbuhan ikan koi. Kondisi air
yang tidak baik dapat menyebabkan ikan koi terserang penyakit. Jika
kualitas air yang tidak sesuai dengan standar nasional Indonesia yakni
antara 6,5 sampai 8 dan jumlah pakan yang diberikan tidak memenuhi
kebutuhan ikan koi, maka akan mengalami penurunan nafsu makan hingga
mengalami kematian. lkan koi akan tumbuh lebih banyak ketika berada
pada pH air yang sesuai dan diberi makan yang memenuhi kebutuhannya.
Oleh karena itu, dibutuhkan alat untuk pemantauan pH dan jumlah
ketersediaan pakan pada ikan koi.  Penelitian ini bertujuan untuk
merancang suatu sistem dengan memiliki kinerja yang baik untuk
memantau tingkat pH menggunakan sensor pH dan ketersediaan pakan
dengan sensor HCSR04 menggunakan metode Design Science Research
Method (DSRM). Hasil penelitian menunjukkan sistem pemantauan dan
pengendalian pH serta pemberian pakan otomatis dirancang dengan
menggabungkan seluruh alat yang dimasukkan perintah dalam Arduino
IDE. Kemudian dengan bantuan ESP 8266 dikoneksikan dengan aplikasi
Blynk. Selanjutnya kinerja sistem melalui aplikasi Blynk menggambarkan
rata-rata kestabilan pH berkisar 7,3 dan rata-rata jumlah ketersediaan pakan
98% berdasarkan pengukuran selama empat belas hari.
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ABSTRACT

Rabiatun Hasna
NIM: 201720017
pH Monitoring and Control System and Automatic Feeding in Koi Fish

Farming Based on Internet of Things (IoT)

The growth of koi fish is influenced by internal and external factors. The
availability of feed and the condition of the water environment are the main
external elements that affect the growth of koi fish. Poor water conditions
can cause koi fish to get sick. If the water quality does not meet the
Indonesian national standards, which is between 6.5 and 8 and the amount
of feed given does not meet the needs of koi fish, then there will be a
decrease in appetite until they die. Koi fish will grow more when they are at
the right water pH and are fed food that meets their needs. Therefore, a tool
is needed to monitor pH and the amount of feed availability in koi fish. This
study aims to design a system with good performance to monitor pH levels
using a pH sensor and feed availability with the HCSRO04 sensor using the
Design Science Research Method (DSRM) method. The results of the study
showed that the pH monitoring and control system and automatic feeding
were designed by combining all the tools that were entered with commands
in the Arduino IDE. Then with the help of ESP 8266 it was connected to the
Blynk application. Furthermore, the system performance through the Blynk
application illustrates the average pH stability of around 7.3 and the
average amount of feed availability of 98% based on measurements for
fourteen days.

Keywords: Koi Fish, pH Sensor, HCSR04, 10T, DSRM.
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